扫码枪用户手册

常用设置
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引擎恢复出厂设置                       串口模式                       设置波特率 19200bps
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连接配对                                         自动调频
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断开接收器与其他主机的连接                       断开接收器与本机的连接
1.1 手动扫描模式
手动识读模式为默认识读模式。在此模式下，识读模块在按下触发键后开始读码，在读码成功输出信息或松开触发键后停止读码。
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*手动模式
1.2 连续扫描模式
设置完毕后，无需触发，识读模块立即开始读码，当读码成功输出信息或单次读码时间结束后，识读模块等待一段时间（可设置）会自动开始下一次读码。若未发生下述情况，识读模块将按以上方式循环工作：读码过程中用户也可单击触发键手动暂停读码。单击触发键识读模块将继续循环读码。
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连续扫描模式
单次读码时长
单次读码时长在连续识读模式下，该参数指在识读成功前允许识读模块持续进行采集识别的最大时长。识读成功或单次读码超时后，识读模块将进入不采集识读的间隔期。单次读码时长设置范围为 0.1~25.5 秒，步长为 0.1 秒；当设置为 0 时，表示读码时间无限长。默认时长为 5.0 秒。
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            无限长
读码间隔时间
识读间隔时长该参数指相邻两次识读的间隔时间，即识读模块在结束上一次读码后（不论识读成功与否），在设定的间隔时间内不进行采集识读，直到间隔时间结束后才进行下一次读码。识读间隔时长的设置范围为 0~25.5 秒，步长为 0.1 秒。默认间隔时长为 1.0 秒。
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1.3 自动感应模式
设置完毕后，无需触发，识读模块立即开始监测周围环境的亮度，在场景发生改变时，识读模块等待设定的稳像时间结束后才开始读码。在识读成功输出信息或单次读码超时后，识读模块需间隔一段时间（可设置）才重新进入监测状态。若未发生下述情况，识读模块将按以上方式循环工作：在单次读码时间内未扫描到条码，识读模块将自动暂停读码并且进入监测状态。在感应识读模式下，识读模块也可在按下触发键后开始读码，当读码成功输出信息或松开触发键后继续监测周围环境的亮度。 
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    感应模式
单次读码时长
在感应识读模式下，该参数指在识读成功前允许识读模块持续进行采集识别的最大时长。识读成功或单次读码超时后，识读模块将进入不采集识读的间隔期。单次读码时长设置范围为 0.1~25.5 秒，步长为 0.1 秒。当设置为 0 时，表示读码时间无限长。默认时长为 5.0 秒。
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          无限长 
读码时间间隔
识读间隔时长在识读成功输出信息或单次读码超时后，识读模块需间隔一段时间（可设置）才重新进入监测状态。识读间隔时长的设置范围为 0~25.5 秒，步长为 0.1 秒。默认间隔时长为 1.0 秒。
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稳像时长
稳像时长稳像时长指在感应识读模式下，侦测到场景变化的识读模块在读码之前需要等待图像稳定的时间。稳像时长设置范围为 0~25.5 秒，步长为 0.1 秒。默认稳像时长为 0.4 秒。
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2 照明与瞄准
2.1  照明
照明灯可为拍摄识读提供辅助照明，光束照射在识读目标上，提高识读性能和弱环境光照时的适应能力。用户可根据应用环境将其设置为以下状态中的一种：

普通（默认设置） ：照明灯在拍摄识读时亮起，其它时间熄灭。

常亮：照明灯在识读模块开机后，持续发光。

无照明：在任何情况下照明灯都不亮起。
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*普通                              常亮                                     无照明
2.2  瞄准 
OBM-6902 投射的瞄准光束可帮助用户在拍摄识读时找到最佳识读距离。 用户可根据应用环境选择以下任一模式。 
普通（默认设置） ：识读模块只在拍摄识读时投射瞄准光束。 
常亮：识读模块上电后，持续投射瞄准光束。
无瞄准：在任何情况下瞄准光束都熄灭。
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 *Normal                           Always on                               No aiming

3 提示输出
3.1 声音提示
读取“蜂鸣器驱动频率”可设置蜂鸣器驱动频率。
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蜂鸣器驱动频率-无源低频                                     *蜂鸣器驱动频率-无源中频
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  蜂鸣器驱动频率-无源高频             

读取“启动静音”可关闭所有提示音。读取“关闭静音”即可取消静音设置。 
[image: image38.png]


                                            [image: image39.png]



           静音                                                       *取消静音
3.2 后缀设置 
为了让主机能快速区分当前解码的结果，可以开启此功能。读取“增加结束符”开启此功能后，若识读成功，识读模块则在解码数据后添加对应的结束符 。 
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             无后缀                                                   *后缀回车
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后缀TAB                                                  后缀回车+首行
3.3 版本信息 
为了让主机能快速读取当前设备的版本信息，可以通过“读取版本信息”来进行确认。
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读取版本信息
4 条码类型使能/禁止配置

4.1 所有条码可解
读取以下设置码，将对所有支持的条码类型进行允许识读或禁止识读的操作。禁止识读所有类型后，
仅允许识读设置码 
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读取所有条码类型                                             关闭所有条码类型
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 *打开默认类型
4.2 UPCA 转换 EAN13 使能 

 可以通过扫描以下设置码使能或禁能 UPCA 转换为 EAN13 的功能。 
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